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7. APLICACION CONTROL DE BOMBAS Y VENTILADORES
(Software ASFIFFQ7)

7.1 Introduccidn

Se puede seleccionar la Aplicacidn control de bombas y ventiladores en el menu Mé de la pagina
S56.2.

La Aplicacion control de bombas y ventiladores puede controlar un accionamiento de velocidad
variable y hasta cuatro accionamientos auxiliares. El controlador PID del convertidor de frecuencia
controla la velocidad del accionamiento de velocidad variable y da las senales de control de Marcha
y Paro de los accionamientos auxiliares para un control total del flujo. Ademas de los ocho grupos
de parametros facilitados de serie, esta disponible un grupo de parametros para funciones de
control de multiples bombas y ventiladores.

La aplicacidn tiene dos lugares de control en el terminal de E/S. El lugar A es control Bombas 'y

Ventiladores y el lugar B es referencia directa de frecuencia. El lugar de control se selecciona con la
entrada DINé.

Como indica su nombre, la Aplicacion control de bombas y ventiladores se utiliza para controlar el
funcionamiento de bombas y ventiladores. Puede emplearse, por ejemplo, para reducir la presion
de salida en estaciones impulsoras si la presidon de entrada medida cae por debajo de un limite
especificado por el usuario.

La aplicacidn utiliza contactores externos para cambiar entre los motores conectados al convertidor
de frecuencia. La funcion de rotacion proporciona la capacidad de cambiar el orden de arranque de
los convertidores auxiliares. Por defecto viene seleccionaddo para Rotacion entre dos
accionamientos (principal + auxiliar), véase el Capitulo 7.4.1.

e Allinputs and outputs are freely programmable.

Funciones adicionales:

e Seleccion de rango de senal de entrada analdgica
Dos supervisiones de limite de frecuencia
Supervision de limite de par
Supervision de limite de referencia
Segundo juego de rampas y curvas en S progr.
Logica de Marcha/Paro e Inversion programable
Frenado por CC a la marchay paro
Tres areas de frecuencia prohibidas
Curva U/fy frecuencia de conmutacion progr.
Funcion autoarranque
Proteccion térmica y bloqueo motor: completamente programable; progr. desconectada,
aviso, fallo
Proteccion baja carga motor
e Supervision fases de entrada y salida
e Funcién dormir

La funcién de proteccién térmica del motor de la Aplicacion control de bombas y ventiladores se
explica en el Capitulo 8 de este manual. Las explicaciones estan ordenadas de acuerdo con el
numero de identificacion individual del parametro.
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7.2 E/S de control

Potenciémetro

referencia, 1...10 kQ OPT-A1
NS Terminal Senal Descripcién
I~ _— 1 +10V o Salida referencia Tensidn para el potencidmetro, etc.
| uﬁ‘ 2 All+ Entrada analdgica, rango de Referencia de frecuencia entrada de
l\ T T T T tensiéon 0—10V CC tension
Transmisor |
2 hilos [ — 3 All- Masa E/S Masa para referencia y control
valor b —————— 4 Al2+ Entrada analdgica, rango de Referencia de frecuencia de entrada de
actual ' - ___| s a2 intensidad 0—20mA intensidad
J6.20mA | .
= ::::1:__:: 6 +24V @] Salida tensidn de control Tensidn entr. dig., etc. max. 0,1 A
I ----| 7 |® GND Masa E/S Masa para referencia y control
| / 8 DIN1 Marcha/Paro Contacto cerrado = marcha
r—— T Lugar de control A
| (Controlador PID)
:__ / _________ 9 DIN2 Enclavamiento 1 Contacto cerrado = Encl. utilizado
I (programable) Contacto abierto = Encl. sin utilizar
| / 10 DIN3 Enclavamiento 2 Contacto cerrado = Encl. utilizado
T T T T (programable) Contacto abierto = Encl. sin utilizar
11 CMA Comun para DIN 1—DIN 3 Conectar a GND o +24V
[——————————————- 12 +24V_@| Salida tensidn de control Tensién entr. dig. (igual que #6)
| r————_13 ® GND Masa E/S Masa para referencia y control
| / | 14 DIN4 Marcha/Paro Lugar control B Contacto cerrado = marcha
:__ A (Referencia directa frecuencia)
|__/ ____:_____ 15 DINS Seleccion velocidad jogging Contacto cerrado = Velocidad jogging
I | (programable) activa
: / I 16 DIN6 Seleccion lugar control A/B Contacto abierto = Lugar de control A
| activo
I | Contacto cerrado = Lugar de control B
: : activo
| | 17 CMB Comun para DIN4—DINé Conectar a GND o +24V
| I 18 AO1+ Frecuencia de salida Programable; Véanse los capitulos 7.5.4.3,
I | 19 |@ AO1- Salida analdgica 7.5.4.4y75.45
: LISTO | (GND) Rango 0—20 mA/R,, max. 500Q
|____® _____ :_____ 20 DO1 Salida digital Programable
| | FALLO Colector abierto, I<50mA, U<48 VCC
| I OPT-A2
: : 21 RO1 j/ Salida r_ellé 1 | Programable; véase el Capitulo 7.5.4.1
G e 22 RO1 Aux/Rotacién 1
. % _____ 23| RO1 |—
24 RO2 j/ Salida relé 2 | Programable; véase el Capitulo 7.5.4.1
20—~ /r————— 25 R0O2 Aux/Rotacion 2
VAC———:|Z|: ————— 26| RO2 |—
—_~ — Tabla 7-1. Configuracion de E/S por defecto de la aplicacion control de

bombas y ventiladores y ejemplode conexion [con transmisor de 2 hilos].

Nota: Véanse las selecciones de los Blogue de puentes X3:

. ., - , Conex. a masade CMAy CMB
puentes a continuacion. Se facilita mas
informacion en el Vacon NX Manual del
usuario.

[®@®] CMB conectado a GND
[@®] CMA conectado a GND

®[®@ | CMB aislado de GND
.E CMA aislado de GND

® CMB y CMA conectados
EI entre si internamente,

aislados de GND

= Valor de fabrica
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230 VAC
22 VACON NXOPTA2 %
24VDC
RO1 RO2
12 9 DIN2 DIN3 ¢ 10
23 ]\ 26
Autom. O Mains Autom. O Mains
o /. ot
S1 [ i s2 i
K2 K1
K2 K1
K11 K1 7_ . K2.1 K2 7-
K1 K11 K2 K21
NX12k105.dsf
M1/Vacon Ml/mains M2/vacon M2/mains

Figura 7-1. Sistema de rotacion de 2 bombas, esquema de control

230 VAC
VACON NXOPTAL VACON NXOPTAL VACON NXOPTA1
24VDC  DIN2 DIN3 10 DIN4
12 9 "
22 VACON NXOPTB5 ¢ 2 ACON NXOPTB54 28
23 26 29
A o Mains| A O Mains A O Mains
o i ; Vi \ o - i : \ s l /. \
R “ IR
K3 K2 K1 j
K2 K1 | K2

K2.1 K2

’

K3 K3.1
NX12k106.dsf
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Figura 7-2. Sistema de rotacion de 3 bombas, esquema de control

=

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon(@vacon.com
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7.3 Légica sefnales de control en la Aplicacién control de bombas y ventiladores

Veloc. Jogging (programable, par. 2.2.6.12)

DING®-f === = == o - o e e ,
DIN6@- L -Seleccion Lugar A/B (programable, par. 2.2.6.3) |
DIN2 Enclavamiento 1 (programable, par. 2.2.6.18) N
® Enclavamiento 2 (programable, par. 2.2.6.19) I
DIN3® L
P.2.1.3 Refer. CtrTFieldbuS | - - - o ____ Y
[}
P.2.1.2 Refer. Ctrl Panel | -—————-——- : [Activar ref. panel PID 2
P.2.1.1 Referencia E/ISB | o ___ ! (parl 2.2.6.23)
P.2.1.4 ReferenciaPID2 [----- '
2.1.11 ReferenciaPID1 [ -—__. \
AL @ ' Calculo ref.
0 | defiec.y | [Referen Al
Al2 @ AR .% Al ! ~—— l6gica de ctrl _
. ——e de acc. aux.
Al4 *2 | Valor actual 1 PID Camb. autgll RO1
Ref, ieldbus PTD %5 b 2219 Togicade | (Programable)
(FBProcessDatalN1) 6 | 0 =Sinusar [ —camb. auto. Camb. auto 2 RO2
= X ! 1=A1
el X 2 =AI2 (programable)
*2 i 3=A3
Ref. panelPID 1 -3 4=A1
LR3-4= o5 / ' | |5 =Fieldbus
Ref. panel PID 2 '7 ! Valor actual 2
R3.5 ¢ ! ' 0 = Sin usar
Ref. fieldbus PID 2| 9 A AT
(FBProcessDatalN3) b Vo 3 ;AIB
[Ref. panel, R3.2 | *3 P |a=A
.5 1 : 5 = Fieldbus
.6 i Referencia A
o0
ol
.2
B aum, *3 ef. vel. Joggng
DIN#@ dierm [Potenciom. M
DIN#Q® ‘Imotorizado o6
(programable) )
L o1
’g Ref. frec. interna
| —’45/"F ieldbus
6 4 Lae Lol gl

Pulsador Reset

5

Referencia de fieldbus
Marcha/Paro de fieldbu
Direccién de fieldbus

Puls. Marcha/Paro

Fmmm———m g i

Marc.; Lug. A, progr. par. 2.2.6.1 . —
DIN1® Al arc./Paro L Marcha/Paro interno___| Puls. ngge; N

* N activo, 6=
DIN4® Marc.; Lug B, progr. par.2.2.6.2 B . . >1
Invers. E/S, par. 2.2.6.11 ' -
DIN# Inversion interna
® (programable) - . } :'\
|3.3 Direccion panel | . >

- Reset fallo interno
|Reset desde el fleldbus! >1 ——MM— 5

NX12<08 4+8

A1l = Referencia PID (E/S A); A2 = Referencia PID 2 (E/S A); B = Ref. de frec. directa (E/S B); K
= Referencia panel; F = Referencia fieldbus

Figura 7-3. Logica senales de control de la Aplicacion control de bombas y ventiladores
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7.4 Descripcion breve del funcionamiento y los pardmetros esenciales
7.4.1 Rotacion entre accionamientos (Rotacion, P2.9.24]

La funcion Rotacion permite cambiar el orden de arranque y paro de los accionamientos
controlados por el control de bombas y ventiladores con los intervalos deseados. El accionamiento
controlado por el convertidor de frecuencia también puede incluirse en la secuencia de
enclavamientos y rotacion (par. 2.9.25). La funcién Rotacion posibilita igualar los tiempos de marcha
de los motores y prevenir p.ej. bloqueos de bombas debido a interrupciones de funcionamiento
demasiado prolongadas.

e Aplique la funcidn Rotacidon con el pardmetro 2.9.24, Rotacion.

e Larotacion tiene lugar cuando el tiempo ajustado con el pardmetro 2.9.26, /ntervalo rotacion, ha
transcurrido y la capacidad utilizada esta por debajo del nivel definido con el parametro 2.9.28,
Limite frecuencia rotacion.

e los accionamientos en marcha se parany se rearrancan de conformidad con el nuevo orden.

e Los contactores externos controlados a través de las salidas de relé del convertidor de
frecuencia conectan los accionamientos al convertidor de frecuencia o a la red. Si se incluye el
motor controlado por el convertidor de frecuencia en la secuencia de rotacion, siempre se
controla a través de la primera salida a relé activada. Los demas relés activados

posteriormente controlan los accionamientos auxiliares (véase la Figura 7-5y la Figura 7-6).

Parametro 2.9.24, Rotacion

0 Rotacion no utilizada
1 Rotacion utilizada

El rotacion del orden de arranque y paro se activa y se aplica solamente a los accionamientos
auxiliares o a los accionamientos auxiliares y al accionamiento controlado por el convertidor de
frecuencia, segun el ajuste del parametro 2.9.25, Seleccion automatica. Por defecto la Rotacidn
viene activada para dos accionamientos. Véase la Figura 7-1y la Figura 7-5.

Parametro 2.9.25, Seleccion rotacion/enclavamientos

0 Rotacion/enclavamientos aplicados solamente a accionamientos auxiliares

El accionamiento controlado por el convertidor de frecuencia no varia. Por ello, el contactor de red
se requiere solamente para el accionamiento auxiliar.

1 Todos los accionamientos incluidos en la secuencia de rotacién/enclavamiento

El accionamiento controlado por el convertidor de frecuencia se incluye en la rotacién y para cada
accionamiento se requiere un contactor para conectarlo a la red o al convertidor de frecuencia.
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112 ¢ VACON APLICACION CONTROL DE BOMBAS Y VENTILADORES

Parametro 2.9.26, Intervalo de rotacion

Tras el transcurso del tiempo definido con este parametro, tiene lugar la funcion de
rotacion si la capacidad utilizada se encuentra por debajo del nivel definido con los
parametros 2.9.28 (L/mite de frecuencia de rotacion) y 2.9.27 (Numero maximo de
accionamientos auxiliares). Si la capacidad excede el valor de P2.9.28, el rotacion no
tendra lugar antes de que la capacidad descienda por debajo de este limite.

e Elrecuento de tiempo se activa solamente si la peticion de Marcha/Paro est4 activa

en el lugar de control A.
e Elrecuento de tiempo se restaura tras haber tenido lugar el rotacion o al eliminar la

peticion de Marcha en el lugar de control A

Parametros 2.9.27, Nimero maximo de accionamientos auxiliares y
2.9.28, Limite de frecuencia de rotacion

Estos parametros definen el nivel por debajo del cual debe mantenerse la capacidad
utilizada para que pueda tener lugar el rotacion.

Este nivel se define del modo siguiente:

e Sielnumero de accionamientos auxiliares en marcha es inferior al valor del
parametro 2.9.27, la funcién de rotacion puede tener lugar.

e Sielnumero de accionamientos auxiliares en marcha es igual al valor del
parametro 2.9.27 y la frecuencia del accionamiento controlado es inferior al valor

del pardmetro 2.9.28, el rotacion puede tener lugar.

e Sielvalordel pardametro 2.9.28 es 0,0 Hz, el rotacién puede tener lugar solamente
en posicion de reposo (Paro y Dormir] sin importar el valor del parametro 2.9.27
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7.4.2 Seleccidn enclavamiento (P2.9.23)]

Este parametro se utiliza para activar las entradas de enclavamiento. Las senales de enclavamiento
proceden de los interruptores del motor. Las sefales (funciones) estan conectadas a entradas
digitales que se programan como entradas de enclavamiento a través de los parametros
correspondientes. El control de bombas y ventiladores solamente controla los motores con el
enclavamiento activo.

e Los datos de enclavamiento pueden utilizarse incluso cuando no se ha activado la
funcion de Rotacidn

e Sise desactiva el enclavamiento de un accionamiento auxiliar y otro accionamiento
auxiliar no utilizado esta disponible, éste Ultimo entrara en funcionamiento sin que
se detenga el convertidor de frecuencia.

e Sise desactiva el enclavamiento del accionamiento controlado, se pararan todos los
motores y se rearrancaran con la nueva configuracion.

e Sisevuelve a activar el enclavamiento en estado de Marcha, las funciones
automaticas operan segun el parametro 2.9.23, Seleccidn enclavamiento:

0 Sin utilizar

1 Actualizacién en paro

Enclavamientos utilizados. ELl nuevo accionamiento se colocara el ultimo en la linea
de rotacion sin que se pare el sistema. De todos modos, si el orden de rotacion pasa
a ser, por ejemplo, [P1 > P3 = P4 - P2], se actualizara en el siguiente Paro
(rotacion, dormir, paro, etc.)

Ejemplo:
[P1 2> P3 > P4] 2 [P2 BLOQUEADO] 2[P1 2 P3 2 P4 2 P2] 2 [DORMIR] 2 [P1 2 P2 2> P3 > P4]
2 Paro y Actualizacion

Enclavamientos utilizados. Las funciones automaticas pararan todos los motores
inmediatamente y rearrancaran con una nueva configuracion

Ejemplo:
[P1 > P2 2> P4] 2 [P3 BLOQUEADO] - [PARO] 2 [P1 > P2 2 P3 > P4]

Véase el Capitulo 7.4.3, Ejemplos.
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7.4.3 Ejemplos

Funciones automaticas de bombas y ventiladores con enclavamientos y sin rotacion

Situacion: Un accionamiento controlado y tres accionamientos auxiliares.
Ajustes de parametros: 2.9.1=3, 2.9.25=0
Senales de enclavamiento utilizadas, rotacidn sin utilizar.
Ajustes de parametros: 2.9.23=1, 2.9.24=0
Las senales de realimentacion de enclavamiento proceden de las entradas digitales
seleccionadas con los pardmetros 2.2.6.18 a 2.2.6.21.
El control del accionamiento auxiliar 1 (par. 2.3.1.27) se activa a través del
Enclavamiento 1 (par. 2.2.6.18), el Control accionamiento auxiliar 2 (par. 2.3.1.28) a
través del Enclavamiento 2 (par. 2.2.6.19] etc.

Fases: 1) Se ponen en marcha el sistemay el motor controlados por el convertidor de
frecuencia.

2) ElAccionamiento auxiliar 1 se pone en marcha cuando el accionamiento principal
alcanza la frecuencia de arranque (par. 2.9.2).

3) Elaccionamiento principal reduce la velocidad hasta la frecuencia de Paro del
Accionamiento auxiliar 1 (par. 2.9.3) y empieza a aumentar Frecuencia hasta el
arranque del Accion. auxiliar 2, si se requiere.

4) El Accionamiento auxiliar 2 se pone en marcha cuando el accionam. principal ha
alcanzado la de frecuencia de arranque (par. 2.9.4).

5) Larealimentacion de enclavamiento se desconecta del Accionamiento aux. 2. Dado
que el Accionamiento aux. 3 no se utiliza, se pondra en marcha para sustituir al
Accionamiento aux. 2 eliminado.

6) Elaccionamiento principal aumenta la velocidad al maximo porque no hay mas
accionamientos auxiliares disponibles.

7) ElAccionamiento aux. 2 eliminado se vuelve a conectary se coloca en ultimo lugar
en el orden de marcha de los accionamientos auxiliares, que ahora es 1-3-2. El
accionamiento principal reduce la velocidad hasta la frecuencia de Paro ajustada. El
orden de marcha de los accionamientos auxiliares se actualizarad inmediatamente o
bien en el siguiente Paro (rotacion, dormir, paro, etc.) segtn el par. 2.9.23.

8) Sialn se requiere mas potencia, la velocidad del accionamiento principal aumenta
hasta la frecuencia maxima, poniendo el 100% de la potencia de salida a disposicion
del sistema.

Cuando disminuyen los requisitos de potencia, los accionamientos auxiliares se
desconectan en el orden inverso (2-3-1; tras la actualizacidn 3-2-1).

Funciones automaticas de bombas y ventiladores con enclavamientos y rotacion

Todo lo anterior se aplica también si se utiliza la funcién de rotacion. Ademas del orden de marcha
modificado y actualizado, también el orden de cambio de los accionamientos principales depende
del pardmetro 2.9.23.
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Enclavamiento

CON
Encl. 4 DESCON
CON
Encl. 3 DESCON
CON
Encl. 2 §gscon 51_] 7
CON :
Encl. 1 SEscon ; ;
SESN i i Aux3enmarcha |
Control ; :
relé SSSN E { Aux2en marcha
Sy . Aux 1en marcha
CON v : S
DES . Acc. principal en marcha
Frec. max. : — > -
Frec. marcha ——2——4—— _(?:_ _‘_&—'__-.———"—— ______
Aux.1,2y3 : SE00 5
Frec. salida ; i
acc. principal N i . d 5 5 E
Frec. paro L 3 1 E L Y
Aux. 1,2y 3 it R B —— —f—— R R
Frec. min. -'1 L
f A H
100%
Salida PID

Acc. aux. 1
t

Figura 7-4. Ejemplo del funcionamiento de la aplicacion control de bombas y ventiladores con tres

accionamientos auxiliares.
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Figura 7-5. Efjemplo de rotacion de 2 bombas, esquema de potencia
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Figura 7-6. Efjemplo de rotacion de 3 bombas, esquema de potencia
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7.5 Aplicacion control de bombas y ventiladores - Listas de pardmetros

En las paginas siguientes, se facilitan las listas de parametros con los grupos de param.
respectivos. Cada parametro incluye un enlace con la descripcidn del parametro correspondiente.
Las descripciones de param. se facilitan en las paginas 134 a 225.

Explicaciones de las columnas:

Cadigo = Indicacién de lugar en el panel; Muestra el nimero de param. actual
Parametro = Nombre del parametro

Min = Valor minimo del parametro

Max = Valor maximo del pardametro

Unidad = Unidad del valor del parametro; Se facilita si esta disponible

Por defecto = Valor ajustado en fabrica
Cliente = Ajustes del cliente
ID = Numero de ID del pardmetro (utilizado con herramientas PC)
= elvalor del parametro s6lo puede cambiarse tras el paro del convertidor de
frecuencia.
= Aplique el método Terminal to Function [TTF]a estos parametros (Véase el Capitulo
6.4)
7.5.1 Valores de monitorizacion [Panel de control: mend MT1]

Los valores de monitorizacion son los valores actuales de los parametros y senales asi como los
estados y las mediciones. Los valores de monitorizacion no pueden editarse.

Véase el Vacon NX Manual del usuario para mas informacion. Observe que los valores de
monitorizacidon V1.18 a V1.23 estan disponibles solamente con la aplicacidn control de bombas'y
ventiladores.

Cad. Pardmetro Uni. ID Descripcidn
V1.1 Frecuencia salida Hz 1 Frecuencia de salida a motor
V1.2 | Ref. de frecuencia Hz 25 | Referencia de frecuencia
V1.3 | Velocidad del motor rpm 2 Velocidad del motor en rpm
V1.4 | Intensidad motor A 3
V1.5 | Par motor % 4 Par en arbol calculado
V1.6 | Potencia motor % 5 Potencia eje motor
V1.7 | Tensidn motor v 6
V1.8 | Tensién enlace CC v 7
V1.9 | Temperatura unidad °c 8 Temperatura del refrigerador
V1.10 | Temperatura motor % 9 Temperatura del motor
V1.11 | Entrada analdgica 1 V/mA 13 | Valor entrada Al1
V1.12 | Entrada analdgica 2 V/mA 14 | Valor entrada Al2
V1.13 | DINT, DIN, DIN3 15 Estados de entrada digital
V1.14 | DIN4, DIN5S, DINé6 16 Estados de entrada digital
V1.15 | I, analdgica mA 26 | AO1
V1.16 | Entrada analdgica 3 V/mA 27 | Valor entrada Al3
V1.17 | Entrada analdgica 4 V/mA 28 | Valor entrada Al4
V1.18 | Referencia PID 20 | En % de la frecuencia max.
V1.19 | Valor actual PID % 21 En % del valor max actual
V1.20 | Valor error PID % 22 | En % del valor de error méax
V1.21 | Salida PID % 23 | En % del valor de salida max
V1.22 | Accionamientos auxiliares en marcha % 30 | NUmero de accionamientos auxiliares en marcha
V1.23 | Visualizaciéon especial del valor actual 29 | Véanse los parametros 2.9.29 a 2.9.32
La m3s alta de las temperaturas de las entradas
V1.24 | Temperatura PT-100 °C 42 PT100 utilizadas P
G1.25 | Elementos de monitorizaciéon multiple Muestra tres valores de monitorizacién seleccionables

Tabla 7-2. Valores de monitorizacion
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7.5.2 Parametros bdsicos [Panel de control: Mend M2 = G2.17)

Cddigo Parametro Min Max Uni. Por Cli. ID Nota
defecto
P2.1.1 Frecuencia min 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 101
NOTA: Sif,,, > que la
P2.1.2 Frecuenciamax  |Par.2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 | vetocidad sincr. motor,
compr. que tanto motor
como sistema lo permit.
P2.1.3 | Tiempo aceleracion 1 0,1 3000,0 s 1,0 103
P2.1.4 Tiempo de 0,1 3000,0 s 1,0 104
deceleracion 1
P2.1.5 Limite intensidad 0,1 xly 2xly A I 107
Tension nominal del NX2: 230V
P2.1.6 motor 180 690 v NX5: 400V 110
0*0 NX4: 690V
P2 1.7 Frecuencia nominal 8,00 320,00 Hz 50,00 111 Ver la plelxcg de
del motor caracteristicas del motor
. . Valor por defecto para
pp.1.g | Yelocidad nominal 24 20000 | rpm 1440 112 | mot. cuatro polos y con.
del motor ) .
Frec. potencia nominal.
Intensidad nominal Ver la placa de
R del motor 0.1x1, 2xly A l 113 caracteristicas del motor.
P2.1.10 | Cos phi del motor 0,30 1,00 0,85 120 | Verlaplacade
caracteristicas del motor
0=Al1 (#2—3)
1=AI2 (#4—5)
2=Al3
Senal referencia 3=Al4
P2.1.11 | controlador PID 0 6 4 33p | 4=RefPID de panel de
(Lugar A) Control, par. 3.4
5=Ref. PID del fieldbus
(FBProcessDatalN1)
6=Potenciometro
motorizado
P2.1.12 Control. PID, 0,0 1000,0 | % 100,0 118
ganancia
p2.1.13 |T1€MPO 'FfloD”trOladOr 0,00 | 320,00 s 1,00 119
Tiempo D
P2.1.14 controlador PID 0,00 10,00 s 0,00 132
P2.1.15 | Frecuencia dormir 0,00 Zpﬁ"é Hz 10,00 1016
P2.1.16 Retraso dormir 0 3600 S 30 1017
P2.1.17 Nivel despertar 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=Despertar por debajo
nivel desper.(2.1.17)
1=Despertar por encima
nivel desper. (2.1.17)
P2.1.18 | Funcién despertar 0 3 0 1019 | 2=Despertar por debajo
nivel despertar (ref.
PID)
3=Despertar por encima
nivel despertar (ref.
PID)
p2.1.19 |Referenciavelocidad |40 Ip.0 99| py 10,00 124
Jogging

Tabla 7-3. Parametros basicos G2.71
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7.5.3 Senales de entrada
7.5.3.1  Ajustes bdsicos (Panel de control: Mend M2 2 G2.2.1]
Cédigo Parametro Min Max Uni. Por Cli. ID Nota
defecto
0=Al1
1=Al2
2=AI3
Seleccion referencia 3=Al4 .
P2.2.1.1 BE/S 0 7 0 343 | 4=Referencia del panel
5=Referencia de fieldbus
(FB SpeedReference)
6=Potencid. motorizado
7=Control PID
p2.2.1.2 | Seleccionrefer 0 7 4 121 | Como en par. 2.2.1.1
control Panel
Seleccion refer.
P2.2.1.3 control Fieldbus 0 7 5 122 | Como en par. 2.2.1.1
0=Al1
1=Al2
2=AI3
3=Al4
4=Referencia PID 1 de
P2.2.1.4 Referencia PID 2 0 7 7 371 panel
5=Referencia de fieldbus
(FBProcessDatalN3)
6=Potenc. motorizado
7=Referencia PID 2 de
panel
P2215 Inversion valor error 0 1 0 340 0=Sin in\{grsién
PID 1=Inversion
Referencia PID Tiempo para cambio de
P2.21.6 tiempo incremento 0,0 100.0 ° 50 341 refer. desde 0% a 100%
Referencia PID Tiempo para cambio de
P2.217 tiempo descenso 0,0 100.0 ° 50 342 refer. desde 100% a 0%
0=Valor actual 1
1=Actual 1 + Actual 2
2=Actual 1 - Actual 2
Seleccion valor 3=Actual 1 * Actual 2
R actual PID 0 7 0 333 4=Max(Actuall, Actual?)
5=Min(Actuall, Actual2)
6=Media(Act.1,Act.2)
7=Raiz(Act1)+Raiz(Act2)
0=Sin utilizar
1=Al1 (carta de control)
Entrada valor actual 2=AIZ [carta de control]
P2.2.1.9 1 0 5 2 334 | 3=AI3
4L=Al4
5=Fieldbus
(FBProcessDatalN2)
0=Sin utilizar
1=Al1 (carta de control)
Entrada valor actual 2=AIZ [carta de control]
P2.2.1.10 9 0 5 0 335 | 3=AI3
4L=Al4
5=Fieldbus
(FBProcessDatalN3)
P2.2.1.11 Valoractual1 44604 | 14000 % 0.0 336 | 0=Sin escalar el minimo
escalado minimo
P2.2.1.12 Valoractual T 14644 | 1400,0 % 100,0 337 | 100=Sin escalar el
escalado maximo maximo
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ppo3 | Valoractualz 40001 44000 | % 0,0 338 | 0=Sin escalar el minimo
escalado minimo
22114 | Valoractualz 4001 q4000 | % 100,0 339 | 100=Sin escalar el
escalado maximo maximo
Tiempo rampa
pP2.2.1.15 potenciémetro 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
motorizado
Reset memoria de 0=Sin reset
referencia de 1=Reset con paro o
P2.2.1.16 frecuencia 0 2 1 367 - p
otenciometro desconexion
P ; 2=Reset con desconexion
motorizado
Reset memoria de 0=Sin reset
P2 9117 refereQFla PID 0 2 0 370 1=Reset con.pl)aro 0
potenciometro desconexion
motorizado 2=Reset con desconexion
p2.2.1.1g | LugarB.escalado | o, 320,00 Hz 0,00 344 | 9=5in escalado -
refer. valor minimo >0=Escalado valor minimo
p2.2.1.19 | LugarB, escalado | o, 320,00 Hz 0,00 345 | 0=5in escalado .
refer. valor maximo >0=Escalado valor maximo
Tabla 7-4. Senales de entrada, Ajustes basicos
7.5.3.2  Entrada analdgica I [Panel de control: Menu M2 2 G2.2.2]
o , , , . Por .
Cadigo Parametro Min Max Uni. Cli. ID Nota
defecto
P2.2.2.1 | Seleccion senal Al1 0 A1 377
p2.2.2.2 | Tiempo Zﬁ”al filtro | 4 09 10,00 s 0,10 324 | 0=Sin filtrado
0=Rango senal 0—10V
P2.2.2.3 Rango senal Al1 0 2 0 320 | 1=Rango sefnal 2—10V
2=Rango del cliente
p2.2.24 | Minimoajuste | 4000 | 100,00 % 0,00 321
cliente Al1
pp225 | Maximoajuste | 4000 | 100,00 % 100,00 322
cliente Al1
P2.2.2.6 | Inversién sefal Al1 0 1 0 323 | 9=Sininversion
1=Inversion
Tabla 7-5. Senales de entrada, Entrada analdgica 1
7.5.3.3  Entrada analdgica 2 [Panel de control: Menu M2 2 G2.2.3]
o . , , . Por .
Cadigo Parametro Min Max Uni. Cli. ID Nota
defecto
P2.2.3.1 | Seleccion senal Al2 0 A2 388
P2.2.3.2 | Tiempo filtrado Al2 0,00 10,00 S 0,10 329 | 0=Sin filtrado
0=0—20 mA*
P2.2.3.3 Rango senal Al2 0 2 1 325 | 1=4—20 mA*
2=Ajuste cliente
p2.2.3.4 |AlUste C“eA”Itze' minimol 100,00 | 10000 | % 0,00 326
p2.235 [Huste d'eAnltze' maximol 10000 | 10000 | % 100,00 327
P2.23.6 | Inversion sefal A2 0 1 0 308 | 0=Sininversion
1=Inversion

Tabla 7-6. Senales de entrada, Entrada analdgica 2 * Ajustar el puente X2. Véase el Vacon NX Manual del

usuario.
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7.5.3.4  Entrada.analdgica 3 [Panel de control: Mend M2 2G2.2.4]

Cédigo Parametro Min Méx Uni. Por cli. | ID Nota
defecto
P2.2.4.1 Seleccion senal Al3 0 0.1 141
P2.2.4.2 | Tiempo filtrado AI3 0,00 10,00 s 0,00 142 | 0=Sin filtrado
0=0—20 mA
P2.2.43 Rango senal AI3 0 2 1 143 | 1=4—20 mA
2=Ajuste cliente
P2.2.4.4 |MUste C“eA”Ige' MINIMol 400,00 | 100,00 % 0,00 144
P2.2.45 [Nuste C“eA”It;' maximol 10000 | 100,00 % 100,00 145
P2.2.4.6 | Inversion sefal Al3 0 1 0 151 | 0=Sininversion
1=Inversion
Tabla 7-7. Senales de entrada, Entrada analdgica 3
7.5.3.5  Entrada analdgica 4, [Panel de control: Mend M2 2 G2.2.5]
. g . , , . Por .
Cadigo Parametro Min Max Uni. Cli. ID Nota
defecto
P2.2.5.1 Seleccion senal Al4 0 0.1 152
P2.25.2 | Tiempo filtrado Al4 0,00 10,00 s 0,10 153 | 0=Sin filtrado
0=0—20 mA
P2.2.5.3 Rango sefal Al4 0 2 1 154 | 1=4—20 mA
2=Ajuste cliente
P2.25.4 |Auste C“Zrlze' minimol 45000 | 100,00 % 0,00 155
p2.25.5 [Uuste C“e:ff' Maximol 100,00 | 100,00 % 100,00 156
P2.2.5.6 | Inversion sefial Al4 0 1 0 162 | 0=Sininversion
1=Inversion

Tabla 7-8. Senales de entrada, Entrada analdgica 4

* Ajustar el puente X2. Véase el Vacon NX Manual del
usuario.

=
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7.5.3.6  Entradas digitales [Panel de control: Mend M2 2 G2.2.4]
o p , Por .
Cadigo Parametro Min Cliente ID Nota
defecto
P2.2.6.1 Senal marcha A 0 Al 423
P2.2.6.2 Senal marcha B 0 AW 424
Seleccion lugar de Lugar de control A (ca)
POz control A/B Y - — Lugar de control B (cc)
P2.2.6.4 FehoGule 0 0.1 405 | Fallo ext. mostrado (cc)
(cerrado)
P2.2.6.5 ey 0 0.1 406 | Fallo ext. mostrado (ca)
(abierto)
P2.2.6.6 Permiso marcha 0 0.1 407 ["22]““3 IR
Seleccién tiempo Tiempo Acel./Decel. 1 (ca)
e Acel./Decel. . Uil - Tiempo Acel./Decel. 2 (cc)
Control desde Forzar lugar de control a
P terminal E/S 0 Ll 0 terminal de E/S (cc)
P2.2.6.9 Control desde panel 0 0.1 A || FEUZEI WIEEIF ¢ CRieta
panel (cc)
Control desde Forzar lugar de control a
FLzsl fieldbus U & Al fieldbus (cc)
P2.2.6.11 Inversién 0 0.1 412 | Direccién directa (cal
Direccién inversa (cc)
Se selecciona vel. Jogging
P2.2.6.12 Velocidad jogging 0 A5 413 | como referencia de
frecuencia (cc)
P2.2.6.13 Reset de fallo 0 0.1 A4 || VRO EBIERGES
restaurados (cc)
Acel./Decel. -
P2.2.6.14 o 0 0.1 415 | Acel./Decel. prohibidas (cc)
prohibidas
P2.2.6.15 Frenado CC 0 0.1 416 | Frenado CC activo (cc)
DI, referenels La referencia pot. mot
P2.2.6.16 potenciémetro 0 0.1 417 S pot. '
X disminuye (cc]
motorizado
Al reteree ¢ La referencia pot. mot
P2.2.6.17 potenciometro 0 0,0 418 pot. ’
; aumenta (cc)
motorizado
P2.2.6.18 Enclava_rtnento 0 A2 426 | Activado con cc
rotacion 1
P2.2.6.19 SEETEINIEE 0 A3 427 | Activado con cc
rotacion 2
P2.2.6.20 SEETEIIEE 0 0.1 428 | Activado con cc
rotacion 3
P2.2.6.21 SEETEIplEE 0 0.1 429 | Activado con cc
rotacion 4
P2.2.6.22 SEETEIplEE 0 0.1 430 | Activado con cc
rotacion 5
: Seleccion con 2.1.11(ca)
P2.2.6.23 Referencia PID 2 0 0.1 431 Seleccion con 2.2.1.4(cc)

Tabla 7-9. Senales de entrada, Entradas digitales
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7.5.4 Senales de salida

7.5.4.1  Senales de salida digital [Panel de control: Mend M2 2 G2.3.1]

Cadigo Parametro Min Por Cliente ID Nota
defecto
P2.3.1.1 Listo 0 0.1 432
pP2.3.1.2 Marcha 0 0.1 433
P2.3.1.3 Fallo 0 Al 434
P2.3.1.4 Inversion fallo 0 0.1 435
P2.3.1.5 Aviso 0 0.1 436
P2.3.1.6 Fallo externo 0 0.1 437
P2.3.1.7 Aviso/fallo referencia 0 0.1 438
P2.3.1.8 Aviso sobretemp. 0 0.1 439
P2.3.1.9 Inversion 0 0.1 440
P2.3.1.10 Direccion no pedida 0 0.1 441
P2.3.1.11 En velocidad 0 0.1 442
P2.3.1.12 Velocidad Jogging 0 0.1 443
P2.3.1.13 | Lugar control externo 0 0.1 4b4
P2.3.1.14 Control freno externo 0 0.1 445
g || Sl e SERTe: 0 0.1 446
inversion
8] || e I SUCRE) 0 0.1 447
limite frecuen. salida 1
8] || e I SUCRE 0 0.1 448
limite frecuen. salida 2
o] | e (S 0 0.1 449
Limite referencia activa
P23.1.19 Furlm.on de supervision 0 01 450
limite temperatura
p2.3.1.20 | Funcion de supervision 0 0.1 451
limite de par
P23.1.21 Proteccion térmica 0 01 452
motor
p2.3.122 | Limite supervision 0 0.1 463
entrada analdgica
P2.3.1.23 Activacion regulador 0 01 454
motor
P2.3.1.24 DIN1 Fieldbus 0 0.1 455
P2.3.1.25 DIN2 Fieldbus 0 0.1 456
P2.3.1.26 DIN3 Fieldbus 0 0.1 457
P2 3127 Control rotacion 0 BT 458
1/aux 1
P2.3.1.28 SR 0 B.2 459
2/aux 2
P2.3.1.29 SIUCIE L 0 0.1 460
3/aux 3
P2.3.1.30 ST 0 0.1 461
4/aux 4
P2.3.1.31 Rotacion b 0 0.1 462

Tabla 7-10. Senales de salida, Salidas digitales
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7.5.4.2  Ajustes de limites [Panel de control: Menu M2 2 G2.3.2)

Cddigo Parametro Min Max Uni. Por Cl ID Nota
defecto

Funcién de 0=Sin limite
P2.3.2.1 supervision limite 0 2 0 315 | 1=Supervis. limite bajo
frecuen. salida 1 2=Supervis. limite alto

Limite frecuencia
salida 1;
Valor de

supervision

P2.3.2.2 0,00 320,00 Hz 0,00 316

Funcién de 0=Sin limite
P2.3.2.3 | supervision limite 0 2 0 346 | 1=Supervision limite bajo
frecuen. salida 2 2=Supervision limite alto

Limite frecuencia
salida 2;
Valor de

supervision

P2.3.2.4 0,00 320,00 Hz 0,00 347

0=Sin utilizar
0 2 0 348 | 1=Supervision limite bajo
2=Supervision limite alto

Funcion de super-

P2.3.2.5 visién limite de par

Valor de super-

P2326 vision limite de par

-300,0 300,0 % 0,0 349

Funcion de 0=Sin utilizar
P2.3.2.7 | supervision Limite 0 2 0 350 | 1=Limite bajo
referencia activa 2=Limite alto

Valor de
pP2.3.2.8 supervision Limite 0,0 100,0 Hz 0,0 351
referencia activa

P2.3.2.9 Retraso 0.0 100,0 s 05 352
descon. freno ext.

P2.3.2.10 Retraso 0.0 100,0 s 1,5 353
conex. freno ext.

Funcion de super-
vision limite 0=Sin utilizar
P2.3.2.11 temperatura 0 2 0 354 | 1=Limite bajo
convertidor de 2=Limite alto
frecuencia

Valor de super-
vision temperatura
convertidor de
frecuencia

P2.3.2.12 -10 75 °C 40 355

Entrada analdgica 0 1 0 372 0=Al1

P2.3.2.13 supervisada 1=A12

Funcién de 0=Sin limite
P2.3.2.14 | supervision limite 0 2 0 373 | 1=Supervision limite bajo
entrada analdgica 2=Supervision limite alto

Valor de
P2.3.2.15 [ supervision limite 0,00 100,00 % 0,00 374
entrada analdgica

Tabla 7-11. Senales de salida, Ajustes de limites
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7.5.4.3  Salida analdgica ] [Panel de control: Mend M2 2 G2.3.3]
L p , p . Por .
Cadigo Parametro Min Max Uni. Cli. ID Nota
defecto
pp33.1 | Seteccionsenal 0 A1 464
salida analégica 1
0=Sin utilizar
1=Frec. salida (0—f,,,,)
2=Refer. frec. (0—f,,,)
3=Veloc. motor (0—Vel.
nom. motor)
4=Intensid.motor (0-1, o)
5=Par motor (0—T,uotor
6=Pot. motor (0—P, o100
P233.2 Contemcllo.sallda 0 14 1 307 7=Tensién motor (0-
analdgica U motor)
8=Tensidén enlace CC (0-
1000V)
9=Valor ref. control PID
10=Valor act. con. PID1
11=Valor act. con.PID 2
12=Valor error cont.PID
13=Salida control PID
14=Temperatura PT-100
p2.333 | l'em. filtradosal. 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Sin filtrado
analog.
P2334 Inver5|0’n ;allda 0 1 0 309 0=Sin |nv.ejr5|0n
analogica 1=Inversion
P2.3.3.5 Minimo salida 0 1 0 310 | 9=0mA
analogica 1=4 mA
p2336 | Cocaladosalida 10 1000 % 100 311
analogica
P2.3.3.7 Ajuste minimo -100,00 | 100,00 % 0,00 375
salida analogica 1
Tabla 7-12. Senales de salida, Salida analdgica 1
7.5.4.4  Salida analdgica 2 [Panel de control: Mend M2 2 G2.3.4]
Codigo Parametro Min Max Uni. Aol 6, ID Nota
defecto
FagA || SCEEEEnERiE 0 0.1 471
salida analdgica 2
Contenido salida ,
P2.3.4.2 L 0 14 0 472 | Véase el par. 2.3.3.2
analogica 2
P2.3.43 | lem.filtradosal 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Sin filtrado
analog.
P2 344 Inverspn‘sallda 0 1 0 474 0=Sin |nv.elr5|on
analogica 2 1=Inversion
Minimo salida 0=0 mA
P2.3.4.5 analégica 2 0 1 0 475 1=4 mA
234 | Escaladosalida 10 1000 % 100 476
analogica 2
P2.3.4.7 Ajuste minimo -100,00 | 100,00 % 0,00 477

salida analégica 2

Tabla 7-13. Senales de salida, Salida analdgica 2
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7.5.4.5  Salida analdgica 3 [Panel de control: Menu M2 2 G2.3.5/

Cddigo Parametro Min Max Uni. Por Cl ID Nota
defecto

p2.35.1 | Seteccionsenal 0 0.1 478
salida analdgica 3

Contenido salida

P2.3.5.2 , . 0 14 0 479 | Véase el par. 2.3.3.2
analdgica 3
pp353 | nem-filtradosal. 1 4 10,00 s 1,00 480
analdg. 3
P235.4 Inversmp salida 0 1 0 481 0=Sin |nv_e:r5|on
analdg. 3 1=Inversion
Minimo salida 0=0 mA
P2.3.5.5 analdgica 3 0 ! 0 482 1=4 mA
P2356 | Eocaladosalida 10 1000 % 100 483
analog. 3

Ajuste minimo

P2.357 salida analégica 3

-100,00 100,00 % 0,00 484

Tabla 7-14. Senales de salida, Salida analogica 3
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7.5.5 Parémetros control accionamiento [Panel de control: Mend M2 = G2.4)
Cadigo Parametro Min Max Uni. Por Cli. ID Nota
defecto
Acc./Dec. curva rampa O=Lineal .
P2.4.1 1 0,0 10,0 s 0,1 500 [ >0=Curva-S tiempo
acc./dec
Acc./dec. curva rampa O=Lineal .
P2.4.2 2 0,0 10,0 s 0,0 501 | >0=Curva-S tiempo
acc./dec
P2.4.3 | Tiempo aceleracion 2 0,1 3000,0 10,0 502
P2.4.4 |Tiempo deceleracion 2 0,1 3000,0 10,0 503
0=Sin utilizar
1=Utilizado en marcha
2=Chopper externo de
P2.45 | Chopper de frenado 0 4 0 504 3=Jtiri‘z"‘add°0 en paro/
marcha
4=Utilizado en marcha (sin
prueba)
. 0=Rampa
P2.4.6 Tipo de marcha 0 1 0 505 1=Marcha motor girando
O=Libre
1=Rampa
P2.4.7 Tipo de paro 0 3 0 506 | 2=RamparLibre Permiso
marcha
3=Libre+Rampa Permiso
marcha
P2.4.8 |Intensidad frenado CC 0,00 I A 0,7 x Iy 507
P2 4.9 Tiem. freno CC 0,00 60,00 . 0,00 508 0=Freno CC desconect. al
al paro Paro
Frec. conex. freno CC
P2.4.10 con 0,10 10,00 Hz 1,50 515
rampa de paro
P2 411 Tiem. freno CC 0,00 60,00 S 0.00 516 0=Freno CC desconect.
al arranque Marcha
P2.4.12 Freno flujo 0 1 0 500 | 9=Desconectado
1=Conectado
P2.4.13 |Intensidad frenado flujo| 0,00 I A Iy 519

Tabla 7-15. Parametros control accionamiento, G2.4

7.5.6 Parémetros frecuencias prohibidas (Panel de control: Mend M2 > G2.5]
Cadigo Parametro Min Max Uni. Por Cli. ID Nota
defecto

pp.5 |Trecuenciaprohibidarangol 44 | 59500 | 4, 0,00 509 | 0=Sin utilizar
1 limite bajo

pp.5p |Trecuenciaprohibidarangol 444 | 59500 | 4, 0.0 510 | 0=Sin utilizar
1 limite alto

pp.53 |Trecuenciaprohibidarangol 454 | 59000 | 4, 0,00 511 | 0=Sin utilizar
2 limite bajo

pp.54 |Trecuenciaprohibidarangol 444 | 59000 | 4, 0.0 512 | 0=Sin utilizar
2 limite alto

pp.55 |Trecuenciaprohibidarangol 454 | 59000 | 4, 0,00 513 | 0=Sin utilizar
3 limite bajo

pp.54 |Trecuenciaprohibidarangol 444 | 59000 | 4, 0.0 514 | 0=Sin utilizar
3 limite alto

P2.5.7 |Rampa acc./dec. prohibida| 0,1 10,0 X 1,0 518

Tabla 7-16. Parémetros frecuencias prohibidas, G2.5
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7.5.7 Parametros control de motor (Panel de control: Menu M2 = G2.6]

Cddigo Pardametro Min Max Uni. Por Cli. ID Nota
defecto

0=Control de frecuencia

P2.6.1 Modo control motor 0 1 0 600 1=Control de velocidad
o, 0=Sin utilizar
P2.6.2 Optimizacion U/f 0 1 0 109 1=Sobrepar automatico
O=Lineal
., ., 1=Cuadratica
P2.6.3 Seleccién relacién U/f 0 3 0 108
2=Programable
3=Lineal con optim. flujo
P2.6.4 Punto desexcitacion 8,00 320,00 Hz 50,00 602
paes |Tensionenelpuntode | g4, 200,00 % 100,00 603 | n%x U,
desexcitacion
Curva U/f frecuencia par.
P2.6.6 bunto medio 0,00 P2 64 Hz 50,00 604
. N% X U, ot
P2.6.7 Curva U/t tension punto 0,00 100,00 % 100,00 605 | Valor max. parametro =
medio
par. 2.6.5
p2.6g | Tensiondesalidaa 0,00 40,00 % Varia 606 | n% x U,
frecuencia cero
P2 4.9 Frecuencg ’de 10 Varia KHz Varia 601 Ver Tabla 8-13 para los
conmutacion valores exactos
0=Sin utilizar
P2.6.10 Control sobretension 0 2 1 607 | 1=Utilizado
2=Utilizado (rampa)
. ., 0=Sin utilizar
P2.6.11 Control baja tension 0 1 1 608 1=Utilizado

Tabla 7-17. Parémetros control de motor, G2.6
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7.5.8 Protecciones [Panel de control: Meni M2 2> G2.7)
2 1 a a 4 . Por .
Cddigo Parametro Min Max Uni. Cli. ID Nota
defecto
0=Sin accion
1=Aviso
Respuesta frente 2=Aviso+Frec. anterior
P2.7.1 P 0 5 4 700 | 3=Aviso+Frec. const.2.7.2
fallo 4mA .
4=Fallo, paro segun par.
2.4.7
5=Fallo, paro libre
pp72 | Frecuenciafallo 4 g0 | par 212 | He 0,00 728
4mA
P27 3 Respuesta frente 0 3 2 701 0=S|r? accion
fallo externo 1=Aviso
L 2=Fallo, paro segun par
P2.7.4 5““”'5"’3 fases 0 3 0 730 | 247
entrada 3=Fallo, paro libre
Respuesta frente 0=Fallo guard. en historial
P2.7.5 fallo baja tensidén 0 ! 0 727 1=Fallo no guardado
pp.76 [Pupervisionfasesdel 3 2 702 | 0=Sin accién
salida .
Proteccion fall 1=Aviso
P2.7.7 roteccion fatto 0 3 2 703 | 2=Fallo, paro segun par
tierra 247
P2 78 Proteccion térmica 0 3 2 704 | 3=Fallo, paro libre
motor
Factor de
P2.7.9 temperatura -100,0 100,0 % 0,0 705
ambiente motor
Factor refrigerac.
P2.7.10 | motor a velocidad 0,0 150,0 % 40,0 706
cero
pp.7.11 | Constantetiempo 1 200 min | Varia 707
termico motor
P2.7.12 | Ciclo servicio motor 0 100 % 100 708
0=Sin accion
1=Aviso
P2.7.13 | Proteccién bloqueo 0 3 1 709 | 2=Fallo, paro segun par
2.4.7
3=Fallo, paro libre
P2.7.14 | Intensidad bloqueo 0,00 2 x|y A I 710
pp7.15 | Limite tiempo 1,00 120,00 s 15,00 71
blogueo
p.7.16 | Himitefrecuencia |5 | par 212 | e 25,0 712
blogueo
0=Sin accion
Proteccion baja 1=Aviso
P2.7.17 J 0 3 0 713 | 2=Fallo, paro segun par
carga
2.4.7
3=Fallo, paro libre
p2.7.1g | Curvabajacargaa |44 150 % 50 714
frecuencia nominal
pp.7.19 | Curvabajacargaa | g, 150,0 % 10,0 715
frecuencia cero
Limite de tiempo
P2.7.20 proteccion baja 2 600 S 20 716

carga
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Respuesta frente a

0=Sin accion
1=Aviso

P2.7.21 un fallo de 0 3 2 732 | 2=Fallo, paro segun par
termistor 2.4.7
3=Fallo, paro libre
Respuesta frente .
P2.7.22 fallo de fieldbus 0 3 2 733 | Véase el P2.7.21
P2.7.23 R85p°fr;5ueltt° slot 0 3 2 734 | Véase el P2.7.21
N° de entradas
P2.7.24 PT100 0 3 0 739
0=Sin respuesta
Respuesta ante 1=Aviso
P2.7.25 fallo PT100 0 3 2 740 2=Fallo, paro por 2.4.7
3=Fallo, parada libre
Limite de aviso o
P2.7.26 PT100 -30,0 200,0 C 120,0 741
Limite de fallo o
P2.7.27 PT100 -30,0 200,0 C 120,0 742

Tabla 7-18. Protecciones, G2.7

7.5.9 Parémetros rearranque automatico [Panel de control: Mend M2 > G2.8/
Cad. Parametro Min Max Uni. Aol 6, ID Nota
defecto
P2.8.1 Tiempo espera 0,10 10,00 S 0,50 717
p2.8.2 Tiempo intentos 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Funcion de marcha 0 2 0 719 | 1=Marcha motor girando
2=Segun el par. 2.4.6
NUmero de intentos
P2.8.4 | después de disparo 0 10 1 720
por baja tension
Numero de intentos
P2.8.5 después de disparo 0 10 1 721
por sobretension
NUmero de intentos
P2.8.6 después de disparo 0 3 1 722
por sobreintensidad
NUmero de intentos
P2.8.7 |después de disparo de 0 10 1 723
referencia
Numero de intentos
P288 después de disparo 0 10 1 726
por fallo de
temperatura del motor]
NUmero de intentos
P2.8.9 | después de disparo 0 10 0 725
por fallo externo
NUmero de intentos
P2.8.10 [despues de un disparo 0 10 1 738

por baja carga

Tabla 7-19. Parametros rearranque automatico, G2.8
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7.5.10  Param. control de bombas y ventiladores [Panel de control: Mend M2 > G2.9]
Cédigo Parametro Min Max Uni. o Cli. ID Nota
defecto
P2.9.1 _Ndmero de 0 4 1 1001
accionam. auxiliares
pp9o |Frecuenciamarcha,|  Par. 320,00 Hz 51,00 1002
accionam. auxiliar 1 2.9.3
pp93 |Frecuenciadeparo,|  Par. | o o6, 1 10,00 1003
accionam. auxiliar 1 2.1.2
pp.94 |Frecuenciamarcha,|  Par. 320,00 Hz 51,00 1004
accionam. auxiliar 2 295
pp95 |Frecuenciadeparo,|  Par. o o6 1, 10,00 1005
accionam. auxiliar 2 2.1.2
pp9¢ |Frecuenciamarcha,|  Par. 320,00 Hz 51,00 1006
accionam. auxiliar 3 2.9.7
ppgy |Frecuenciadeparo,| Par. | 5 o, 4, 10,00 1007
accionam. auxiliar 3 2.1.2
ppgg |Frecuenciamarcha,| Par. | 550, |y, 51,00 1008
accionam. auxiliar 4 2.9.9
pp.g9 |Frecuenciadeparo,| Par. | o g8l 4 10,00 1009
accionam. auxiliar 4 2.1.2
pp.9.1g |Retrasodemarcha, |, 300,0 s 40 1010
Accionam. auxiliares
pp9.11 | Retrasodeparo, |, 300,0 s 2.0 1011
Accionam. auxiliares
Escaldon de
P2.9.12 referencia, 0,0 100,0 % 0,0 1012
Accionam. auxiliar 1
Escaldon de
P2.9.13 referencia, 0,0 100,0 % 0,0 1013
Accionam. auxiliar 2
Escaldon de
P2.9.14 referencia, 0,0 100,0 % 0,0 1014
Accionam. auxiliar 3
Escalon de
pP2.9.15 referencia, 0,0 100,0 % 0,0 1015
Accionam. auxiliar 4
P29 16 Bypass controlador 0 1 0 1020 1=Regul. PID contr. en
PID bypass
0=Sin utilizar
Seleccion de entrada ;:ﬁ:;
P2.9.17 analogica para 0 5 0 1021 | 3=AI3
medicidn de presion 4oL
de entrada A .
5=Senal Fieldbus
(FBProcessDatalN3)
P2.9.18 Limite alto 0,0 100,0 % 30,00 1022
Presion entrada
P2.9.19 Limite bajo 0,0 100,0 % 20,00 1023
Presion entrada
P2.9.20 [Caida presion salida 0,0 100,0 % 30,00 1024
Retraso caida 0=Sin retraso
P2.9.21 frecuencia 0.0 300.0 s 0.0 1025 300=Sin caida frecuencia
P2 9 99 Retraso de aumento 0.0 300,0 . 0.0 1026 0=Sin retraso

de frecuencia

300=Sin aumento frec.
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0=Enclavamientos no
utilizados
1=Ajuste del nuevo
enclavamiento como
P2 923 Selecci_én 0 2 1 1032 Ultimo; actualizacion
enclavamiento del orden tras valor
del par.2.9.26 0
estado de Paro
2=Paro y actualizacion
inmediata del orden
P2.9.24 Rotacién 0 1 1 1027 | 0=Sin utilizar
1=Rotacion utilizada
Seleccion 0=S6lo accionamientos
automatica auxiliares
P2.9.25 rotacién/ 0 ! ! 1028 1=Todos los
enclavamientos accionamientos
P2.9.26 |Intervalo de rotacion 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | 0,0=PRUEBA=40s
Rotacion; Nimero
P2.9.27 maximo de 0 4 1 1030
accionamientos
auxiliares
pp.g.og [|Himitedefrecuencial qqq | oq0 | h, 25,00 1031
de rotacién
P29 29 Ml'nim.o visualizacion 0 30000 0 1033
especial valor actual
pp.9.30 [M&ximovisualizacion 30000 100 1034
especial valor actual
Decimales
P2.9.31 visualizacion 0 4 1 1035
especial valor actual
pp.9.3p |Unidad visualizacion| 4 28 4 1036 | Véase la pagina 215.
especial valor actual

Tabla 7-20. Parémetros control de bombas y ventiladores

7.5.11  Control de panel (Panel de control: Mend M3)

Los parametros para la seleccion del lugar de controly la direccion en el panel se detallan a
continuacion. Véase el Menu de control del panel en el Vacon NX Manual del usuario.

Cddigo Parametro Min Max Uni. el L ID Nota
defecto
1=Terminal de E/S
P3.1 Lugar de control 1 3 1 125 | 2=Panel
3=Fieldbus
R3.2 Referencia del panel ZP?ri Par.2.1.2 Hz
P3.3  |Direccién (enpanell| 0 1 0 193 | O-Directa
1=Inversion
R3.4 Referencia PID 1 0,00 100,00 % 0,00
R3.5 Referencia PID 2 0,00 100,00 % 0,00
0=Funcién limitada del
pulsador de Paro
R3.6 Pulsador de Paro 0 1 1 114 1=Pulsador de Paro
siempre activado

Tabla 7-21. Parémetros de control de panel, M3
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